
 الوحدة الثالثة

 حساب المثلثات

 الدرس1

 النسب المثلثية

 

 الزاوية:انطلاق شعاعيين من نقطة واحدة احداهما يسمى ضلع الابتداء والأخر يسمى ضلع الانتهاء

الابتداء عكس عقارب الساعة قياس الزاوية: مقدار دوران ضلع الانتهاء عن ضلع  

 

 الوضع القياسي للزاوية : تكون الزاوية في الوضع القياسي اذا تحقق

( رأس الزاوية على نقطة الاصل1        

الموجب x( ضلع الابتداء منطبق على محور 2       



 

 

 



 

 

 

   400 °, 125 °  مثال: ارسم في الوضع القياسي الزوايا

 

 

 

 

 

 

 

 

 



  

      

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 الزوايا الربعية

0°, 90° ,180° 

,270° ,360° 



 الارباع:

0 90  الربع الاول    

   90 180  الربع الثاني    

180 270  الربع الثالث    

270 360  الربع الرابع    

 

 

 

 

 

 

المحور الذي يقع عليه ضلع انتهاء الزوايا التاليةمثال: حدد الربع او   

1)  70° 

2) 180° 

3) 210° 

4) 320° 

5) 90°  

 

 

 



 تذكر: 

 

 

 دائرة الوحدة : هي دائرة مركزها نقطة الاصل وطول نصف قطرها وحدة واحدة

 

دائرة الوحدة فإن : θنتيجة: اذا قطع ضلع انتهاء الزاوية   

1) sin y                 2)  cos x                       3)   tan
y

x
   

  

دائرة الوحدة في  θ مثال: جد النسب المثلثية الاساسية اذا قطع ضلع انتهاء الزاوية            

( -0.8,  0.6النقطة  )                        

 

sin cos tan
y x y

l l x
      



 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 



 النسب المثلثية للزوايا الربعية

 

 

 

θ sinθ cosθ tanθ 
0° 0 1 0 

 غير معرف 0 1 90°

180° 0 -1 0 
 غير معرف 0 1- 270°

360° 0 1  

 

 

 

 



 على الرب  ع الذي يع فيه ضلع ابتداءهاملاحظة 
ً
: يتم تحديد اشارة النسب المثلثية بناءا  

   astc نتيجة 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



ي النسب المثلثية اذا علمت احداهما
 
 ايجاد باق

 تذكر:    

sin
tan

cos





    

2 2sin cos 1    

ي الحالات التالية
 
ي النسب المثلثية ق

 
 مثال: جد باق

1)   
1

sin ,90 180
2

       

 

 

 

 

2)   
3

cos ,90 180
5

 


    

 

 

 

 

3) tan 2,180 270       

  

 

  



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  ملاحظة
ً
  :مهمة جدا

1 sin 1

1 cos 1





  

  
 

 

 


